CONTEUDOS PROGRAMADOS

UNlpADES N° DE AULAS
DIDATICAS (Acustica Ambiental - EEK603) POR UNIDADE
TOTAL 45




UNIDADES CONTEUDOS PROGRAMADOS N° DE AULAS
DIDATICAS (Acustica Basica - EEK541) POR UNIDADE
1- introducao O fendmeno acustico: propagacéo.
Nivel de presséo sonora. 2
As hipoteses acusticas.
2- Equacionamento Balanc¢os de massa e quantidade de movimento.
Forma simplificada da equacgéo da energia.
Obtenc¢éo da equacéo da onda. 6
Solugéo unidimensional e tridimensional: ondas planas e esféricas.
Transporte de energia: intensidade e poténcia acusticas.
A velocidade do som. Aplicacdes.
3- Percepgéo e O aparelho auditivo. Niveis sonoros.
legislacéo Relacdo entre niveis de presséo e de potencia no espaco livre. 5
Medicao de ruido. Incbmodo. Legislacdo: ruido no ambiente de trabalho; ruido urbano.
4- Analise de sinais Frequéncia.
Sinais periddicos e transientes.
Série e transformada de Fourier. Espectro.
Densidade espectral de poténcia. 5
Analise por faixas proporcionais; oitavas e tercos de oitava padrao.
Escala diatbnica.
Demonstracdes em laboratério.
5- Aplicacdes Efeitos que modificam a propagacéo: reflexdo, refracdo, difracdo. Notacdo complexa.
Propagacéo unidimensional em dutos: mudanca de sec¢éo e silenciadores. 4
Mudanca de meio. Transmisséo através de paredes, lei da massa.
Ressoador de Helmhotz.
Acustica de recintos. Campo reverberante. Relagéo entre niveis de pressao e de poténcia sonora em 3
campo difuso. NogBes de acustica de salas. Tempo de reverberacgéo.
Barreiras acusticas. Nog8es de controle de ruido. 2
Introducdo & modelagem dos processos de geragdo sonora. 1
Avaliacao (provas) 2

TOTAL

30




UNIDADES

CONTEUDOS PROGRAMADOS

[ N’ DE AULAS
DIDATICAS (Dinamica das Maquinas - EEK543) POR UNIDADE
Analise dinamica de maquinas 5
Motores alternativos 5
Dinamica de rotores 15
Balanceamento de rotores rigidos 5+6(P)
Andlise modal experimental 15+9(P)
TOTAL

45+15(P)




CONTEUDOS PROGRAMADOS

UNIDADES N° DE AULAS
DIDATICAS (Dinamica de Sistemas Lineares - EEK400) POR UNIDADE
1-Introducdo Modelagem. Andlise. Controle de Sistemas lineares. Linearizacéo. 2
2-Sistemas discretos no | Sistemas discretos no tempo, equacgdes de recorréncia, Conjunto fundamental de solucées, Solugéo Geral 6
tempo da Equagdo homogénea, Introducédo a Fungéo de transferéncia de sistemas discretos,
3-Sistemas continuos no | Sistemas continuos no tempo, equag¢des diferenciais ordinarias, equac¢éo caracteristica.
tempo Representacéo polos zeros. 5
Primeira nocdo de estabilidade, sistemas a fase minima..
4-Ferramentas de Diagramas de Bode, Nyquiest. Lugar de raizes.
analise dos sistemas. Modelagem de um motor de corrente continua.
Modelagem de circuitos elétricos e de sistemas vibratorios.
Transformadas de Laplace. 5
Transformada de Fourier.
Transformada em Z.
Propriedades dos Sistemas da primeira ordem, sistemas da segunda ordem.
5-Sistemas Sistemas com retro alimentacéo, propriedades, controlador PID.
Realimentados Analise com Diagramas de Bode, 4
Diagrama de Nyquiest e Lugar de raizes.
6-Representagéo de Representacéo de estado, Equacdes de estado. Conversdo de modelos para modelos de equacdes de 3
estado estado.
7- Resposta Resposta de sistemas representados por equacdes de estado 3
8-Controlabilidade, Controlabilidade, governabilidade, observabilidade, estabilidade de Sistemas representados por equacgées 2
estabilidade de estado.
Avaliaggo (provas) 5 Avaliagdes de 1 hora realizadas em média cada 3 semanas, no final das aulas de quinta feira.
TOTAL 30




UNIDADES
DIDATICAS

CONTEUDOS PROGRAMADOS
(Dinamica | - EEK243)

N° DE AULAS
POR UNIDADE

1 - Introdugé&o

Visdo geral das disciplinas Dindmica | e Dinamica .
O papel da Dindmica na analise e projeto de sistemas mecanicos.

2 - Conceitos

Vetores.

Forcas e Torques.
Vinculos.

Diagrama de corpo livre.

3 - Cinematica do
Corpo Rigido

Referenciais.

Bases e Mudancas de base.

Matrizes de rotacéo.

Derivada temporal de vetores.

Vetor velocidade angular e Vetor aceleracdo angular.
Miltiplos Referenciais.

4 - Cinematica da
Particula

Vetor posigcéo. Velocidade. Aceleracéo.

Teoremas cinematicos relacionando velocidades e acelera¢des em varios referenciais.

Trajetoria.

5 - Aplicacbes

Movimento com ponto fixo e com rolamento.
Giroscopio.
Sistemas Mecénicos.

6 - Dinamica da
Particula

Quantidade de Movimento e Quantidade de Movimento Angular.
Energia cinética.

Segundo Principio de Newton.
Referenciais inerciais.
Equacdes de movimento.
Atrito.

Trabalho.

Forcas conservativas.
Trabalho e potenciais.
Principios de conservagéo.
Impacto.

Avaliacao (provas)

TOTAL

30




CONTEUDOS PROGRAMADOS

UNIDADES N° DE AULAS
DIDATICAS (Dinamica Il - EEK333) POR UNIDADE
Introducédo 2
Forcas, Cinematica 3
Quantidade de movimento angular 3
Dinamica de sistemas 10
Inércia 6
Dinamica do corpo rigido 10
Equacao de movimento 8
Movimento plano e geral 4
Aplicacéo a sistemas multicorpos 6
Introducgédo a estabilidade dindmica 4
Coordenadas generalizadas 2
Mecanica analitica 2
TOTAL 60




UNIDADES CONTEUDOS PROGRAMADOS N° DE AULAS
DIDATICAS (Harmonia Funcional - EEK611) POR UNIDADE
Parte 1 — Nocdes Propriedades do som. Altura, intensidade, timbre; Série Harmbénica. Melodia e Harmonia; Notagdo musical,
Elementares Pentagrama, Claves e Instrumentos. 1
Intervalos, semitons cromaticos e diatdnicos; Intervalos melddicos e harmdnicos, ascendentes e descendentes,
consonantes e dissonantes. 1
Escalas Maiores, Armaduras de tonalidades, Ciclo das quintas, enarmonias.
1
Parte 2 — Noc¢des de Acordes e cifragem; Acordes diatbnicos no tom maior; Harmonizacdo com triades e com tétrades; Inversdes de
Harmonia acordes; Funcdes Harmdnicas. Acordes substitutos 1
Resolugdo Dominante; o Tritono; Dominantes secundarios; Dominantes substitutos. Preparacdo de acordes
maiores e menores. 1
Preparacao diminuta, Diminutos de passagem; Diminutos auxiliares. L
SubV7 Primérios e secundarios; Dominantes estendidos. L
Escalas menores; Acordes diatbnicos no tom menor; Escalas menores natural, harménica e melddica.
1
Preparacdes no tom menor, Acordes de empréstimo modal, Dominantes sem fungéo dominante. L
Caminhos harménicos, Substituicdo harmdnica, Alteracdes em acordes dominantes.
1

TOTAL

10




CONTEUDOS PROGRAMADOS

N° DE AULAS

UNIDADES

DIDATICAS (Monitorac&o e Diagnéstico de Maquinas — EEK595) POR UNIDADE
Conceito de vibracao estrutural 5
Dindmica de rotores 10
Conceitos de manutencao preditiva 10
Técnicas de medigdo e analise de sinais 15
Fontes de vibragdo em maquinas 10
Monitoragéo e diagndstico 5
Técnicas avancadas de diagndstico 5

60

TOTAL




CONTEUDOS PROGRAMADOS

UNlpADES N° DE AULAS
DIDATICAS (Processamento de Sinais - EEK542) POR UNIDADE
TOTAL 60




CONTEUDOS PROGRAMADOS

UNIDADES N° DE AULAS
DIDATICAS (Vibragdes Mecanicas - EEK325) POR UNIDADE
1 - Introducao O estudo de vibragBes mecanicas e suas motivagdes. Andlise da disciplina em um contexto da Engenharia >
Mecénica: Estatica, dinamica de corpos rigidos, mecanica dos sélidos.
2 - Vibragoes livres O problema discreto com um grau de liberdade e sua equacgéo do movimento. Andlise de vibragdes livres: 5
harménicas, subamortecida, criticamente amortecida e superamortecida. Decaimento logaritmico.
3- Vibrggées forcadas Solucéo geral do sistema com um grau de liberdade submetido a um forcamento harménico. Ressonancia. 6
harmonicamente Largura de banda e fator de qualidade.
4 - Vibrag@es forcadas | Solugao geral do sistema com um grau de liberdade submetido a um forgamento periddico usando a 5
periodicamente transformada de Fourier.
S —_Vibragées forcadas | Solugéo geral do sistema com um grau de liberdade submetido a um forgamento arbitrario usando a >
arbitrariamente integral de convolugéo.
6 — Transformada de . ~ .
Laplace O uso da transformada de Laplace na solucéo de problemas de vibragdes com um grau de liberdade. 2
7 — Vibracdes de Sistemas com multiplos graus de liberdade:
sistemas discretos Equacdes de movimento.
Frequéncias e modos naturais.
6
O problema de autovalores e autovetores.
Ortogonalidade dos autovetores.
Coordenadas normais.
8 — Vibracdes de dUCA0 A vibracio de si . 50 d L A d :
sistemas continuos Introducao a vibracao de sistemas continuos. Separagao de variaveis. Frequéncias e modos naturais. 2
Avaliacado (provas) 3
TOTAL 30




